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Vazeny zakazniku,
dékujeme, Ze jste si vybral produkt EVOLVEO RoboTrex H11 Vision.
Véfime, Ze Vam tento produkt pfinese spoustu zabavy a spokojenosti.

dodrzte vSechna bézna bezpecnostnl pravidla.
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Toto zafizeni by nemély pouzivat déti do osmi let véku a osoby s télesnym ¢i smyslovym
postiZzenim. Tyto osoby mohou zafizeni pouzivat pouze pod dohledem zplsobilé osoby.
Nedovolte détem pouzivat zafizeni jako hracku.

Pred spusténim robota odstrante vSechny prekazky. Napfiklad napajeci kabely apod.
Nedovolte, aby se zaclony nebo ubrusy dotykaly podlahy.

Pokud se v prostoru, ktery chcete nechat uklidit, nachazi schodisté, nejdfive vyzkousejte,
zdali robot toto misto rozpozna a senzory jej nenechaji ze schodisté spadnout.

Pro obsluhu robotického vysavace postupujte dle uvedenych pokynti.
Ujistéte se, Ze napéti zdroje odpovida napéti oznacenému na nabijeci stanici.

Zarizeni pouzivejte pouze ve vnitfnich prostorech a domacim prostiedi. Nepouzivejte
zarizeni v komercénich a primyslovych prostorech a venkovnim prostredi.

Vzdy pouZivejte pouze originalni dobijeci baterii a nabijeci stanici dodavanou vyrobcem.
Pouziti baterii na jedno pouziti je pfisné zakazano. Specifikaci baterii naleznete v oddilu
technické parametry.

Pred spusténim zafizeni se ujistéte, Ze jsou zasobnik na prach a filtr spravné nainstalovany.
Nepouzivejte zafizeni v blizkosti otevieného ohné a v nebezpecném prostredi.

Nepouzivejte zafizeni v prostiedi o teploté nad 40 stupnl Celsia nebo nizsi nez -5 stupnu
Celsia.

Nedovolte, aby se do otvort a ovladacich prvkd na robotu dostaly vlasy a kusy latek, do
Zadnych z téchto vstupnich otvoru téz nestrkejte prsty.

Nepouzivejte zafizeni na vlhké ¢i mokré podlaze.

Pred spusténim zafizeni posbirejte vSechny predméty (kaminky, papir apod.), které by mohly
zablokovat otvory zafizeni.

Nepouzivejte zafizeni pro uklid hoflavych materialt, jako je napfiklad benzin ¢i inkoust nebo
toner tiskarny.

Nepouzivejte zafizeni pro uklid hoficich predmétd, jako jsou napfiklad cigarety, sirky,
popel a dalsi predméty, které mohou zpUsobit pozar.

Nepouzivejte zafizeni, jestlize je saci otvor zablokovany.
Pro zajisténi plynulého proudéni vzduchu vycistéte saci otvor od prachu, vlast apod.

Pouzivejte napdjeci kabel tak, aby nedoslo k jeho poskozeni. Nepouzivejte napdjeci kabel
pro manipulaci zafizeni nebo nabijeci stanice. Méjte napajeci kabel tak, aby jej vysavac
nemohl prejet, a drzte jej mimo zdroje tepla.

Pokud je napajeci kabel poSkozeny, nechte jej vymeénit kvalifikovanym odbornikem.
Nepouzivejte nabijeci zakladnu, pokud je poskozena.
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Nikdy zafizeni nepouzivejte ve venkovnich prostorech, pro uklid mokrych ¢i vlhkych
podlah, nebo pokud je jakymkoliv zpisobem zafizeni poskozené. Poskozeny roboticky
vysavac nechavejte vzdy opravit vyrobcem ¢i autorizovanym servisnim oddélenim.

Pred ¢isténim a udrzbou zafizeni, nejdfive dejte hlavni vypinac¢ do polohy vypnuto.
Pred ¢isténim a provedenim Udrzby nejdfive odpojte napdjeci kabel ze zasuvky.

Pred likvidaci zafizeni vyjméte zafizeni z nabijeci stanice, vypnéte hlavni vypinac¢ a vyjméte
baterii.

Pri likvidaci baterii dodrzujte mistni zakony a predpisy.
Vzdy dodrzujte pfislusné mistni zakony a predpisy pfi manipulaci se starymi bateriemi.

| kdyZ bylo zafizeni vazné poskozeno, zbaveni se zafizeni spalenim je striktné zakazano, je
zde riziko vzniku vybuchu.

Pokud zafizeni del$i dobu nepouzivate, odpojte napajeci zdro;.

Pro obsluhu tohoto zafizeni postupujte dle uvedenych pokyn(. Spoleénost nenese zadnou
odpovédnost za ztratu ¢i poSkozeni zafizeni zpusobené nespravnym pouzivanim.



2.1 Hlavni télo a jeho casti
Hlavni télo

1. Naraznik

2. Panel displeje

3. Tlacitko sbérného kose / nadrzky na
vodu

4. Kontakt nabijeni

5. Viko krytu baterie

6. Pravé/levé kolecko

7. Hlavni vypina¢

8. Senzor proti padu ze

schodu

9. Predni kolecko

10. Bocni kartace

11. Hlavni kartaé

12. Sbérny kos / nadrzka na
vodu

Ovladaci panel

N

Nabijeci stanice

1. Navigacnisnimac
2. (=) tlagitko (spusténi nebo pauza)

1. Indikator napajeni

2. Napdjeci zdroj

3. Kontakt nabijeni

4. Konektor pro napajeci zdroj
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Planovany ¢as spusténi

Aktudlni cas

Smeérové tla¢itko

Nastaveni aktualniho ¢asu

Uklid na misté

Zpét do nabijeci stanice
Spusténi/pauza

Rezim MAX

Béhem nastavovani aktualniho ¢asu
a planovaného ¢asu spusténi, pouzijte
toto tlacitko pro snizeni hodnoty.
Béhem uklidu, pouzijte toto tlacitko
pro zvyseni vykonu sani.

Nastaveni planovaného ¢asu spusténi
Uklid po obvodu

SIS

Vysoce Ucinny HEPA filtr
Bavinény filtr

Primarni filtr

Viko shbérného kose
Sbérny kos




Néadrzka na vodu

1. Nadrzka navodu
2. Privod vody
3. Drzéak pro mopovaci textilie
4. Ryska maximalniho objemu vody
5. Mop pro suché nebo mokré stirani
2.2Technické parametry
Model RoboTrex H11 Vision
Provozni napéti (V) 14,4V -148V Jmenovity vykon (W) 22

Nabijeci stanice

Jmenovité 19 — Jmenovity 06
vystupni napéti (V) vystupni proud (A) ’
Dalkovy ovlada¢
Jmenovité 3—
vstupni napéti (V)
Napajeci zdroj
Vstup: 100-240 V~0,5 A Max 50/60 Hz Vystup: 19V =—0,6 A
Baterie Li-ion 2600mAh

* Vyhrazujeme si pravo provadét zmény v technologii a konstrukci zafizeni za ucelem zlepSovani
vlastnosti vyrobku. Spolecnost si vyhrazuje prava na zmény v dokumentaci.

* Mezi jednotlivymi zafizenimi nejsou Zadné rozdily ve funkénosti, pouze jejich vzhled a barva
se mohou lisit.



3.1 Opatreni

Vzhledem ke komplexnosti prostiedi v domacnostech je mozné, Ze vysava¢ béhem uklidu
vynecha uréitou oblast. Aby bylo dosazeno nejlepsich vysledk(, je doporu¢eno pouzivat
roboticky vysavaé denné a pred spusténim vysavace odstranit vSechny prekazky, které by mohly

branit v dklidu.

Pred prvnim spusténim odstrante z podlahy
vSechny prekazky.

Pokud robot provadi uklid v blizkosti
schodisté, zadné osoby nesmi stat pod
schodistém.

Nepouzivejte funkci mopu pro cisténi
koberc(; prelozte okraj koberce pod
koberec.

Pokuste se dat nabytek tak, aby co
nejméné prekazel vysavaci béhem tklidu.



Nestujte robotickému vysavaci v cesté,
zarizeni pak nebude mit moznost tuto oblast
vysat.

Robot se automaticky vypne, pokud béhem 10
minut nedojde k Zadné operaci. Stisknéte

na robotu nebo w11 na dalkovém ovladani pro
opétovné spusténi.




3.2 Rychla obsluha
BB Piiprava pro nabijeni

e  Pripojte napajeci zdroj k nabijeci stanici.

e Umisténi stanice: poloZte stanici proti sténé. Nepokladejte Zzadné predméty v okruhu
jedno metru na levé i pravé strané a dvou metru pred stanici. Nepokladejte kolem
stanice zadné predmeéty, jako jsou zrcadla, a nevystavujte stanici pfimému slune¢nimu
svétlu.

e  Pripojte napajeci zdroj.

a Zapnéte roboticky
vysavac
Hlavni vypina¢ je umistén na strané

vysavace; poloha “I" znamena zapnuto,
poloha "0" znamena vypnuto.

* Po dokonceni uklidu vysavac nevypinejte
a nechejte jej nabijet, aby byl pfipraven
pro dalSi pouziti.

* Nikdy neinstalujte nadrzku na
vodu béhem nabijeni. Pred spusténim
zkontrolujte, zdali Zadny nabytek
zbyte€né nestoji v cesté.

E] VioZte vysavaé na nabijeci
stanici a zarovnejte s
kontaktem nabijeni.

* sviti oranzové - probiha nabijeni,
sviti zelené - nabijeni dokonceno,
pred prvnim spusténim nechte zafizeni
nabijet po dobu ¢tyr hodin.




B spusteni aklidu
= Stisknéte tlacitko na vysavaci nebo na dalkovém ovladani; tlacitko () sviti zelené (probiha
spousténi programu uklidu), vysavac spusti rezim automatického uklidu:

© &

Pred spusténim vysavace se ujistéte, Ze tlaCitko (%) sviti zelené a vysavac je ke spusténi
pripraven. Pokud je robot v rezimu spanku, stisknete tlacitko na vysavaci nebo p|

* tlaéitko na dalkovém ovladagi, tim vysavaé uvedete do provozniho rezimu.
Pokud chcete zvolit jiny rezim, prectéte si kapitolu
* 3.3 Uklidové rezimy

B Pauza

= Pokud vysavac pracuje, stisknéte tlacitko
na vysavaéi nebo mIl na dalkovém
ovladaCi pro =zastaveni probihajiciho
programu.

* Pokud béhem 10 minut nedojde k zadné operaci, vysavac prejde automaticky do rezimu spanku.
Pro probuzeni stisknéte tlacitko () na vysavaci nebo tlacitko p[1 na dalkovém ovladaci.

* Vysavac opétovné zahaji uklid a pfepocita trasu; je mozné, Ze nékteré oblasti budou uklizeny
znovu.



3.3 Uklidové rezimy
Pro zajisténi téch nejlepsich moznych vysledk uklidu a pohodiné obsluhy
roboticky vysavac poskytuje riizné rezimy uklidu, které muazete vybrat pomoci
tlacitka na dalkovém ovladani.

+ Rezim automatického uklidu Ize pfepnout do jiného rezimu, pokud opétovné zvolite
automaticky rezim, robot znovu naplanuje trasu tklidu a pravdepodobne nékteré oblasti
uklidi po druhé.

* Chcete-li spustit nize uvedené rezimy, ujistéte se, Ze je robot probuzeny, resp. v provoznim
rezimu. Pokud je robot v rezimu spanku, stisknéte tlacitko na vysavaci nebo
tlacitko Pl na dalkovém ovladadi, tim vysavac probudite a uvedete do provozniho rezimu.

BB Rezim automatického dklidu C ]
& nn.nn
= Nejbéznéjsi typ uklidového rezimu; 5%‘#:’5‘””

roboticky vysavac¢ provadi uklid po
"klikaté" trase. Robot automaticky
vypocitava a uklidi opomenuté oblasti.

.« Spustény robot naprogramuje svoji vlastni trasu. Pokud jste vysavac posunuli
manualné nebo pomoci dalkového ovladani, je mozné, Ze robot nékteré oblasti uklidi
opakované. Pro zajisténi efektivni prace, neménte trasu vysavace bez rozmyslu.

. Robot se béhem probihajiciho uklidového rezimu muze nékolikrat na okamzik zastavit na misté
(pro vypocitani trasy nebo uréeni mist, ktera je jesté potreba uklidit). Budte trpélivi a pockejte.
Frekvence a trvani vySe popsanych pauz zavisi na komplexnosti prostoru domacnosti.



H Rezim uklidu na misté

= Tento rezim je vhodny zejména pro
extrémné zanesené a zaprasené
oblasti. Robot bude uklizet po
spiralové trase. Po dokonceni Uklidu
se navrati k vychozimu bodu a prestane
pracovat.

B Rezim MAX

= Tento rezim je vhodny pro uklid
celkové vysoce zanesenych prostord.
Stisknéte tlacitko MAX na dalkovém
ovladaci pro zvysSeni vykonu sani.
Opétovné stisknéte tlacitko MAX pro
snizeni vykonu sani.

B Resim zpét domu

= Béhem probihajiciho Uklidu muze robot
indikovat nizky stav baterie, v takovém
pfipadé se automaticky navrati do
nabijeci stanice.

* Navrat_do nabijeci stanice muzete
vysavaci prikazati pomoci tlacitka &
na dalkovém ovladani.




3.4 Planovani

Pro pohodiny uklid je mozné naplanovat spusténi uklidu na urcity ¢as. Roboticky vysavaé pak
bude provadét uklid v nastaveny ¢as automaticky bez nutnosti vasi pfitomnosti.

+ Pred nastavenim aktualniho ¢asu a ¢asu planovaného spusténi se ujistéte, ze tlacitko
na robotu sviti zelené a robot je v pracovnim reZimu. Pokud je robot v rezimu spanku, stisknéte
tlacitko na robotu nebo w11 na dalkovém ovladani, zafizeni prejde do pracovniho rezimu.

EB Nastaveni aktuélniho éasu

Kratce stisknéte tlagitko © a na displeji Stisknéte tlacitko M‘.‘;\x pro nastaveni
dalkového ovladani se objevi ikona FF:Hf ciselné hodnoty hodin a minut aktualniho

hodin, ktera bude blikat. casu.

Po nastaveni Casu stisknéte tlacitko (Y pro
uloZeni. Pokud se ozve kratky oznamovaci
ton, ulozZeni ¢asu bylo Uspésné.




B3 Nastaveni casu planovaného spusténi

Kratce stisknéte tlaéitko © a na displeji
dalkového ovladani se objevi ikona ff:8H
hodin a bude blikat.

Po nastaveni Gasu stisknéte tlaitko & pro
ulozeni. Pokud se ozve kratky oznamovaci
ton, ulozeni casu bylo Uspésné. Robot se
automaticky spusti v nastaveny cas.

B Zrugeni casu planovaného
spusteéni

Nastavte  uloZzeny ¢as  planovaného
spusténi na displeji dalkového ovladani na
"00:00", ulozte a planované spusténi bude
zruseno.

Dal$i moznosti je vypnuti
hlavniho vypinace.

x» Pokud se po ulozeni nastaveni
aktudlniho Cas a casu planovaného
spusténi neozve kratky oznamovaci
ton, ulozeni castli probéhlo neldspésné.

+Pokud jste v dalkovém ovladani
meénili baterie, je nutné znovu provést
nastaveni casu.

Stisknéte smérové tlacitko pro zménu ¢asu.




3.5 Obsluha nadrzky na vodu

Zarizeni je vybaven nadrzkou na vodu. Sbérny ko§ mdze byt vyménén za nadrzku na
vodu.

+ Funkci mopovani nepouzivejte pro cisténi kobercu.
« Nadrzku naplnte vodou pred umisténim do zafizeni.
* PFed nabijenim nadrzku ze zafizeni vyjméte.

(1] Nalijte vodu a Pripevnéte mopovaci textilii

Otevriete gumové viko a pomalu naplnte

Viko zavrete a pfipevnéte textilii na spodni
nadrzku Cistou vodou.

stranu nadrzky. Pred pfipevnénim textilii
navlhcete.

B umistéte nadrzku na vodu 3 Funkce mopovani

[CIC
ca =3
[S=Qwta]
ca
ca

€3 -
ca

Vyndejte sbérny ko$§ a umistéte nadrzku na

Zvolte uklidovy rezim a robot spusti
vodu.

funkci mopovani.



* Pred cisténim robotického vysavace a jeho pfislusenstvi nejdfive zafizeni vypnéte a odpojte
adaptér od stanice.

4.1 Shérny kos a filtr

Vyjméte sbérny kos a vyhodte nasbirané smeti.




4.2 Nadrzka na vodu

Po dokonéeni uklidu s funkci mopovani vyndejte

vodni nadrzku ze zafizeni a vyjméte hadfik. Oplachnéte hadfik a udrzujte jej v suchu.

Vycistéte nadrzku na vodu

Po dokonéeni uklidu s funkci mopovani UdrZujte sbérny kos suchy.
vyndejte nadrzku, vyjméte hadrik a vylijte z
nadrzky zbylou vodu.




4.3 Hlavni a postranni kartace
Cisténi hlavniho kartaée

Vyjméte hlavni kartac ze zafizeni a zbavte jej necistot.

Cisténi postrannich kartaca
Vyjméte postranni kartac ze zafizeni a zbavte
jej necistot.

4.4 Dalsi prislusenstvi

Zbavte predni kolecko namotanych vlast,
aby nedoslo k zaseknuti kolecka.




Ocistéte senzory proti padu ze schod( pro

zajisténi jejich spravné funkénosti.

Ocistéte nabijeci kontakty zespodu
vysavace a na nabijejici stanici.

Pravidelné Cistéte kameru suchym hadfikem.

x+ Pokud doSlo k dplnému vybiti

baterii nebo vysava¢ nebyl po
dlouhou dobu pouzivan, kapacita
baterii  muze znacné  klesnout.
Manualné umistéte roboticky vysavac
na nabijeci stanici, nechte nabijet po
dobu tfi minut a poté vysavac¢ opét
vyjméte ze stanice, timto dojde k
aktivaci baterii. Tento proces trikrat
opakujte a poté nechte vysavac nabijet
po dobu 3-5 hodin.

* Toto zafizeni pouziva baterii s dlouhou

Zivotnosti, neni tedy nutné baterie
ménit tak Casto. Pokud chcete baterii
vymeénit, kontaktuje prodejce.



PROBIHAJICiOPERACE

OZNAMENI

Probiha nabijeni

Indikator blika oranzové

Nabijeni dokonceno

Indikator sviti zelené

Vybér rezimu

Indikator blika zelené

Vyskytla se chyba

Indikator sviti Cervené

Nizky stav baterie

Indikator sviti oranzové

Uklidové reZimy

Indikator sviti zelené




Jestlize dojde béhem pouzivani zafizeni k nékterym z nize uvedenych
problému, pouzijte tuto tabulku k rychlému reseni.

BOD PROBLEM PRICINA RESENI
Nabijeci kontakty Ujistéte se, ze nab?’eci‘kontakty
mezi robotem a na sebe pravné doléhaji.
stanici nesedi.
Nabijeci stanice je ] Nechte dobijeci stanici zapnutouiv
vypnutd, zatimco robot Le dobé, kdy je vysavac v klidovém
Robot zapnuty, proto dochazi rezimu, vysavac bude mit dostatek
°| 0 rychlé spotfebé energie. energie pro spusténi uklidového
1 Rgbzi? programu v budoucnu.
' Manualné umistéte roboticky vysavac
na nabijeci stanici, nechte nabijet po
Baterie je kompletné dobu 3 minut a poté vysavac opét
vybita. vyjméte ze stanice, timto dojde k
aktivaci baterii. Proces tfikrat
opakujte, poté mazete nechat vysavac
nabijet standardné.
G Predméty jako kabely, Robot se automaticky pokusi
Béhemuklidu | zaclony, iobevr‘ce apod. najit feseni. Pokud si robot sam
2 |[doslo k zaseknuti brani vysavaci v uklidu. neporadi, uvolnéte robot
vysavace. manualné.
Robot se vratil EYI dgtekot\;én nizky sltav
do nabijeci aterie, robot se vrati .
3 stanicef do stanice a bylo zahdjeno Nechte robot dobit.
uklid v3ak nebyl jesté| automatické nabijent.
dokoncéen.
Robot neni zapnuty. Robot .
nemuze zahdjit planovany | Robota zapnéte.
uklid, jelikoZ je vypnuty.
Blslbxz?t nespousti Pokud je robot v pohotovostnll'm
ukhid v . Nizky stav baterie rezimu, ujistéte se, ze je po celou
4 |naplanovany gas. y dobu nabijen, tak bude mit dostatek
energie pro spusténi.
Sbérny kos je plny / saci Robot vgpnéte, vysyJJte sbérny
otvor je ucpany kos$ a odstrante predméty ze
saciho otvoru.
Nizky stav baterie Vyménte baterii za novou.
Rplla(qt r](enl’bze;pn.ut)"/ Ujistéte se, Ze je robot zapnuty a ma
Délkové ovladani P(‘LEO%US. av baterie v dostatek energie.
?Eg‘feukl?(ﬂll#f dosah !jnglrlfgegxgng \Ilgggaénebo Ocistéte infracerveny vysilaé
5 |je5 metru). VENO oviadani & prijimac bavinénym hadFikem.

pfijimac na robotu je .
zaneseny, komunikace neni
mozna.

V blizkosti robota
dochazi k ruseni signalu
jinym zafizenim.

Jestlize se v blizkosti robota nachazi
zafizeni produkujici infraCervené
vysilani, nepouzivejte dalkové
ovladani.




RESENI PROBLEMU

Nejprve si prectéte "FAQ - Casto kladené otazky" na adrese:
www.evolveo.com/en/robotrex-h11 nebo kontaktujte technickou podporu spolec¢nosti
EVOLVEO.

TECHNICKA PODPORA
www.evolveo.com/cz/podpora

Zaruka se NEVZTAHUJE na:

* pouzivani zafizeni pro jiné ucely, nez ke kterym je navrzeno

« nedodrZeni "Dullezitych bezpecnostnich pokynd" uvedenych v uzivatelské prirucce

« elektrické nebo mechanické poskozeni zplsobené nespravnym pouzitim

« Skody zplisobené prirodnimi vlivy, jako je voda, ohen, staticka elektrina, vykyvy el. proud a
podobné

« Skody zplGsobené opravami provadénymi nekvalifikovanou osobou

* necitelné sériové Cislo

« kapacita baterie klesa po 6 mésicich pouzivani (6 mésicli zaruka na vydrz baterie)

==’ Likvidace

Symbol preskrtnutého kontejneru na vyrobku, v pfilozené dokumentaci ¢i na obalech
vam pfipomina, Ze ve statech Evropské Unie musi byt vesSkera elektricka a elektronicka
zarizeni, baterie a akumulatory po skonceni jejich zivotnosti likvidovany oddélené v ramci
tridéného odpadu. Nevyhazujte tyto vyrobky do netfidéného komunalniho odpadu

@ C € PROHLASENi 0 SHODE
Timto spolecnost ABACUS Electric, s.r.o. prohlasuje, Ze vyrobek EVOLVEO RoboTrex H11
Vision spliuje poZadavky norem a predpist, které jsou relevantni pro dany typ zafizeni.

PIné znéni Prohlaseni o shodé naleznete na: ftp://ftp.evolveo.com/ce

Copyright © Abacus Electric, s.r.o.
www.evolveo.com
www.facebook.com/EvolveoCZ

VSechna prava vyhrazena.
Konstrukce a technicka specifikace vyrobku se mohou zménit bez predchoziho upozornéni.


http://www.evolveo.com/en/robotrex-h11
http://www.evolveo.com/cz/podpora
ftp://ftp.evolveo.com/ce

Dear customer,
thank you for choosing the EVOLVEO RoboTrex H11 Vision.
We believe you will enjoy a lot of fun and happiness.

Please, read the safety rules carefully and follow all common safety rules before using a
robotic vacuum cleaner.

1.

8.
9.
10

11.

12.

13

14.

15.

16.

17.

18.

19

This device is not suitable to be used by children under 8 years old and people with
physical or emotional disabilities. If to use, please operate the device under the
supervision of the guardian. Please don't let the child sit on the robot and play the robot
as a toy.

. Please clean the obstacles before using the robot. Such as power cord and other items.

Please fold the edge of the carpet under the carpet. And also do not let the curtain and
tablecloth touch the floor.

. If there are environment like stairs, please test the robot to see if it can detect the edge

of the falling area without dropping.

Please follow the instructions to operate therobot.

. Make sure the power supply voltage matches the voltage marked on the charging base.

. Use only in indoor and home environments. Do not use in outdoor, commercial and

industrial environment.

. Only use the original rechargeable battery and charging base provided by the

manufacturer. Non-rechargeable batteries are strictly forbidden to use. Battery
specifications please refer to the technical parameters.

Make sure the dust bin and filter are properly installed before using.
Do not use in open fire and fragileenvironment.

. Do not use the robot in an environment, temperature over 40 degrees Celsius or less
than -5 degrees Celsius.

Do not let the hair, cloth and fingers come close to the product's openings or operating
parts

Do not use on wet or watery floor.

. Do not let the robot to suck any material that might block the device, such as stones,

waste paper, etc.

Prohibit robot from absorbing any flammable materials, such as gasoline and toner for
printer or photocopier.

Do not allow the product to absorb any products that are burning, such as cigarettes,
matches, ashes and other products that may causea fire.

Do not place the product on the sucking mouth. Do not use the robot if sucking mouth
blocked. Clean up dust, hair, cotton, etc., to ensure the air at the sucking mouth flows
smoothly.

Use the power cord carefully to avoid damage. Do not use the power cord to drag and
pull the product or its charging base. Do not allow the product to run on the power cord
and keep the power cord away from heatsource.

If the power cord is damaged, to avoid the danger, it must be replaced by the qualified
maintenance staff.

. Prohibit using the damaged chargingbase.



20.

21.
22.

23.

24.
25.
26.

27.
28.

Do not use the robot when the product cannot work properly due to drop, damage,
water, or outdoor use. And please let the robot repaired by the manufacturer and its
service department.

Before cleaning and maintaining the product, please turn off the power switch first.

Before cleaning and maintaining the product, please pull the power cord out of power
socket.

Before disposing of the product, please remove the product from the charging base,
turn the power switch off and remove thebattery.

Before disposing of batteries, you must follow local laws andregulations.
Always follow local laws and regulations to handle oldbatteries.

Even if the product is severely damaged, it is forbidden to incinerate the product and
the battery may cause anexplosion.

If do not use the product for a long time, disconnect the powersupply.

Please follow the instructions to use the product. Due to improper use of any loss and
damage, the company will not take anyresponsibility.



2.1 Main body and parts
Main body

1. Anti-bumper 5. Battery lid 9. Nose wheel
2. Display panel 6. Right / left wheel 10. Side brush
3. Dust / water tank button 7. Power switch 11. Main brush
4. Charging pin 8.Cliff sensor 12. Dust / water tank

Control Panel

1 1. Visual navigation sensor
2. (+) key (Activation orPause)

[\

>
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Charging base

1. Power indicator

2. Power adapter

3. Charging pin

4. Power adapter charging port




Remote control

—_

N

w

Dust tank

0 ~NO Ohs WN B

9.

. Scheduling time

. Current time

. Direction button

. Current time setting

. Spot cleaning

. Back to charging base
. Start / Pause

. MAX mode

Under scheduling/current time
setting, press this key to decrease
number

During cleaning process, press this
key will increase the suction power for
deep cleaning

Scheduling time setting

10. Edge cleaning

1.High-performance
HEPA filter
2.Cotton filter
3.Primary filter
4.Dust bin lid

5.Dust bin




2. PRODUCT PARTS

Water tank

1.Water tank

2.Water inlet
3.Mopping cloth stand
4. Water capacity line
5.Mopping cloth

2.2 Technical parameter

Model RoboTrex H11 Vision

Working voltage (V) 14.4V-14.8V Rate power (W) 22

Charging base

Rate output voltage(V) 19== Rate output current (A) 0.6

Remote control

Rate input voltage(V) —

Power adapter

Input: 100-240V~0.5A Max 50/60Hz Output: 19V === 0.6A

Battery Li-ion 2600mAh

* Due to the product's need for continuous improvement, we reserve the right to make changes
to its technology and design. All rights of interpretation belong to our company.

* There is no difference between different items, but the color or appearance may be
slightly different.



3.1 Precautions

Due to the complexity of home environment, the robot may miss some area not cleaning. In order
to achieve a better cleaning effect, it is recommended that you use it daily and remove some

unfriendly obstacles before cleaning.

For first time cleaning, please to remove
unfriendly obstacles in cleaning area.

When robot cleaning on a multistory
staircase, step edge, please note that

people should not stand under the stairs.

Do not use mopping function on the carpet,
please roll up the edge of carpet.

Please try to put the furniture neatly before
cleaning.



Please don't stand in the path or doorway to
avoid robot not cleaning these areas.

Robot will automatically turn off if there
is no operation within 10 minutes. Please
press, (+*) on robot or »Il on remote
control to activate it.




3.2 Quick operation

D Preparation for charging
= Connect the adapter and charging base.

= Placing the charger: Place the charger flat against the wall. Don't place any objects 1.0m
to its left /right side and 2m to its front side. And do not place reflective objects such as
mirrors around it or subject it to direct sunlight.

= Connect to the power supply.

B Turn on the robot

Power switch at side of the cleaner, "I" is
turn on, "0" is off.

x+ When cleaning finished, please do
not turn the robot off, and keep
charging for next cleaning.

* Please don't install the water tank
during charging. put the furniture
neatly before cleaning.

Put the robot on the charging
base and align to the charging
pin.

* in orange light, charging; in
green light, charging finished,for
first time use, please keep charging
for 4 hours.




[ starting cleaning

= Click the button (®) on cleaner or remote control, the button () in green light (the cleaner
is starting the cleaning program), the cleaner will start Auto cleaning mode.

* Before cleaning, please make sure the the button in green light and robot is under
waking status. If robot under sleep status please press the button on cleaner or
button ®Il on remote control to wake itup.

* |f to choose other mode, please refer to 3.3 Cleaning mode

B Pause

= When the cleaner working, press the
buttonon cleaner or p1lon remote
control to stop working.

* When the pause time more than 10mins, it will enter sleep status. If to restart, please
press the button (=) on cleaner or button p|l on remote control to wake up the cleaner.

* When cleaner starts to work after pause, it will reschedule the area and possibly clean the
cleared area.



3.3 Cleaning mode

In order to have a better cleaning effect and bring a better user experience, the robot
has different cleaning modes, you can press through remote control to choose modes.

* Under AUTO mode, switch to other mode, and then if to restart AUTO mode, the robot will
re-plan the cleaning path, and will clean the cleaned area.

* To start below modes, please make sure the robot is under waking status. If robot
under sleep status, please press the button @ , on cleaner or button®Il on remote
control to wake up the cleaner.

B Auto mode

= The most commonly used cleaning p——
mode, the robot will run according to
"zig-zag" path. It will automatically
calculate and clean the missing area.

@@
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Robot will program its own path when in operation. If cleaner has been shifted manually or if
operated by remote control, robot may clean the cleaned area. Please do not control the
robot randomly so as to ensure its work efficiency.

Robot will pause shortly in the course of its operation (to determine the area it has missed
and needs to cover again or program its path). Please wait patiently. The frequency and
duration of pause depends on the complexity of the home environment.



E Spot mode

= This mode is applicable for an area of

highly concentrated dirt or dust. Robot —
will run according to “spiral” path. It ——
returns to the starting point once the @ 00:00

u
cleaning is completed and stops i

© 00:00
working.

E] Max mode

= This mode applies to the overall dirty
floor, dusty circumstances. Press
MAX key on the remote control to
increase the suction power for deeper
suction. Press MAX again to switch
back to normal suction power.

MAX

ﬂ Back home mode

= During cleaning process, robot can
sense if low battery, and then it will —
automatically to find the charging
base for charging.

It is also possible to operate the
remote control to {G)"instruct the
robot to start back home mode.




3.4 Scheduling

For easy cleaning, the robot can set up current time, and schedule the future cleaning time. Then
robot will perform cleaning task every day according to the time set.

+ Before setting up the current time and scheduling time, please make sure the button
on robot green light flashes, robot is under waking status. If robot under sleep status,
please press the button («) on cleaner or button p|Jon remote control to wake up the

cleaner.

ED set up current time

Quick-press the © key and the remote
control's display shows clock icon, and

the f8:86 clock flashes.

After setting the time, press button ®to
save it. When hearing prompt tone, means

saving sccueeds.

o TN 0N
u

Press button M).:X to adjust the number,
press the change hour, minute to set up
current time.




EJ set up schedule time

Quick-press the © key and the remote
control's display shows clock icon,
andgg:5g the clock flashes.

After setting the time, press button & to
save it. When hearing prompt tone, means
saving sccueeds. The cleaner will begin
to work according to the setting.

B Cancel schedule setting

The preset time on remote control's display
can be adjusted to “00:00" and saved for
successful cancellation.

Turn off the power switch can cancel the
schedule setting.

+ Set current and schedule time, will
hear prompts for confirmation for all
operations, If there is no prompt, it
means the setting is invalid.

« If to replace the battery for remote
control, please reset the current and
schedule time.

Press direction button to change time.

=]




3.5 Water tank operation

This product is equipped with water tank. After cleaning work is completed, the dust

bin can be changed to water tank for mopping.

x Please don't use the water tank on carpet.

+ Please add water in time, and remove the water tank when adding water.

« Please remove the water tank while charging.

n Add water

a Install the mop cloth

Open the injection rubber plug, slowly pour
into clean water.

E’ Install water tank

Take out the dust bin and install the water
tank.

Seal the lid and stick the mop cloth on the
bottom of the water tank. The mop should be
moistened with water before applying.

3 Mop function

>l

Choose the cleaning mode based on
demand, robot will start mopping.



* When cleaning robot and other accessories, please turn off the power and unplug the
adapter.

4.1 Dust bin and filter

Take out the dust bin, and pour out the trash.

Take out the filters, high-performance filter can be cleaned by tapping, and do not wash
high-performance filter by water.

Please keep the dust tank and accessories
dry.




4.2 Water tank
Clean mop cloth

After the mopping finished, please take out
the water tank, and disassemble the

mop cloth. Rinse the mop cloth and keep itdry.

Clean water tank

Please take out the water tank after
mopping, and then take out mop cloth,
pour out the water from water tank. Please keep the water tank dry.




4.3 Main brush and side brush

Main brush cleaning

Take out the main brush and clean the hair or dirty.

Side brush cleaning

Take out the side brush and clean the hair or
dirty with cloth

4.4 Other accessories

Clean the nose wheel to reduce hair
winding.




Clean cliff sensors to ensure its sensitivity.

Clean the camera regularly with clean and
dry cloth.

+ When the batteries have been
discharged deeply or robot stop using
for a long time, the batteries capacity
maybe reduced. It is recommended to
activate the battery by manually put
the robot on charging base to charge
and remove it after charging for 3
minutes. After the remove operation
repeatedly 3 times, you can charge it
for 3~5 hours.

*

This product uses long-life battery, do
not need frequent replacement. If to
replace, please contact the company
after-sale.




5. INDICATOR LIGHT AND WARNING PROMPTS

Charging in progress

Orange light flashes

Charging completed

Green light on

Mode selection

Green light flashes

Error occured

Red light on

Low battery

Orange light on

Cleaning mode

Green light on




During product use process, if encounter following problems, you can check below
table to solve.

ITEM PROBLEM REASON METHOD
Robot is not fully ; :
f . Ensure robot and charging pin of
connecting the charging ;
pin of charge base charge base are fully connecting
Charge base power is It is recommended to keep )
turned off, and robot is charging when robot not work, in
Robot th turned on, which cause order to have enough power for
1 cl?aro e%anno e power consumption next cleaning
9 It is recommended to activiate the
battery by manually put the robot
The battery is in deep on charging base to charge and
discharge remove It after charging for 3 )
minutes. After the remove operation
repeatedly 3 times, you can charge it
normally
. .| The machine is winding or | Robot will automatically try a variety
o |Robotis stuck while | obstructing by scattered | of ways to get rid of trouble. If it
working wire, curtains, carpet on the | cannot, please manually help
ground
Wr{ef” ?Iﬁa'&inggs ¢ |Low battery, robot
3 |no bmllfte »TOBOL | automatically go back for | To charge the robot
go back to charging
charging base for
charging
Robot is not powered on.
Robot cannot clean =~ Turn on the power switch
according to schedule time
under power off status
4 Robot does not clean When robot is on standby, make sure it
according to Low battery is charged so that it has enough
schedule time power to work at anytime
Robot is blocked with Turn off the power and clean the
garbage dust bin, and other parts
Replace with new battery and install it
Low battery coﬁectly y
Robot is not powered on/ | Ensure power switch is turned on and
. Low battery of robot robot has enough power
Remotekq,ontrol is
not working : ]
S | (Effective control Z%rgostig:%?tr?g cl;gfrr :égﬂ/ or | Clean the remote control |nfr.a{led
range is 5 meters) get dirty, unable to launch glrg{?]mon or robot receiver with cotton
or receive signals
There is signal interference There is signal interference near the
robot that produces infrared
near the robot that ; )
produces infrared rays raysAvoid using the remote control
near other infrared devices




TROUBLESHOOTING
First read "FAQ - Frequently Asked Questions” at:
www.evolveo.com/en/robotrex-h11 or contact EVOLVEO Technical Support.

TECHNICAL SUPPORT
www.evolveo.com/en/support

The warranty DOES NOT APPLY to:

e using the device for other purposes than it was designed to

o failure to observe the "Important Safety Instructions” stated in the user manual

o electrical or mechanical damage caused by improper use

e damage caused by natural elements such as water, fire, static electricity, power surges
etcetera

damage caused by an unauthorized repair

e unreadable serial number

¢ the battery capacity drops after 6 months of using (6-months battery life warranty)

E Disposal

The symbol of crossed out wheelie bin on the product, within the literature or on the packaging
reminds you that in the European Union, all electric and electronic products, batteries and
accumulators must be stored as assorted waste after the end of their service life. Do not throw
these products into the unsorted municipal waste.

@ C € DECLARATION OF CONFORMITY

Hereby, the company Abacus Electric s.r.o. declares that the EVOLVEO RoboTrex H11 Vision is in
compliance with the requirements of the standards and regulations, relevant for the given type of
device.

Find the complete text of Declaration of conformity at ftp://ftp.evolveo.com/ce

Copyright © Abacus Electric, s.r.o.
www.evolveo.com

www.facebook.com/EvolveoCZ

All rights reserved.
Design and specification may be changed without prior notice.


file://servisfs/brands_data/EVOLVEO/products/vacuum%20cleaner/RoboTrex%20H11/manual/www.evolveo.com/en/robotrex-h11
http://www.evolveo.com/en/support
ftp://ftp.evolveo.com/ce
http://www.evolveo.com/
http://www.facebook.com/EvolveoCZ

Vazeny zakaznik,
dakujeme, Ze ste si vybral produkt EVELVEO RoboTrex H11 Vision.
Verime, Ze vam tento produkt prinesie vela zabavy a spokojnosti.

Pred spustenim robotického vysavaca si pozorne precitajte uvedené bezpecnostné pravidla a
dodrZujte vsSetky bezné bezpecnostné pravidla.

1.

18.
19.

Toto zariadenie by nemali pouzivat deti do 6smich rokov ani osoby s telesnym alebo
zmyslovym postihnutim. Tieto osoby mozu zariadenie pouzivat iba pod dohladom
sposobilej osoby. Nedovolte detom pouzivat zariadenie ako hracku.

Pred spustenim robota odstrante vSetky prekazky. Napriklad napdjacie kable a pod.
Nedovolte, aby sa zaclony alebo obrusy dotykali podlahy.

Ak sa v priestore, ktory chcete vydistit, nachadzaju schody, najprv vyskusajte, ¢i robot
toto miesto rozozna a senzory mu nedovolia zo schodov spadnut.

Pri obsluhe robotického vysavaca postupujte podla uvedenych pokynov.
Ubezpecte sa, Ze napatie zdroja zodpoveda napatiu oznacenému na nabijacej stanici.

Zariadenie pouzivajte iba v interiéri a domacom prostredi. Zariadenie nepouzivajte v
komerénych
a priemyselnych priestoroch ani v exteriéri.

Vzdy pouzivajte iba originalne nabijacie batérie a nabijaciu stanicu dodanu vyrobcom.
Pouzivat batérie na jedno pouZzitie je prisne zakazané. Specifikaciu batérii najdete v oddiele
technické parametre.

Pred spustenim zariadenia sa ubezpecte, Ze zasobnik na prach a filter st spravne instalované.
Zariadenie nepouzivajte v blizkosti otvoreného ohna a v nebezpec¢nom prostredi.

Zariadenie nepouzivajte v prostredi s teplotou nad 40 stupiov Celzia a nizSou nez -5 stuprnov
Celzia.

Nedovolte, aby sa do otvorov a ovladacich prvkov na zariadeni dostali vlasy a kusy latok, a do
Ziadnych z tychto vstupnych otvorov nestrkajte prsty.

Zariadenie nepouzivajte na vlhkej alebo mokrej podlahe.

Pred spustenim zariadenia pozbierajte vSetky predmety (kamienky, papier a pod.), ktoré
by mohli zablokovat otvory zariadenia.

Zariadenie nepouzivajte na vysavanie horlavych materialov, ako je napriklad benzin a
atrament tonera tlaciarne.

Zariadenie nepouZzivajte na vysavanie horiacich predmetov, ako su napriklad cigarety,
zépalky, popol a dalSie predmety, ktoré mézu sposobit poziar.

Zariadenie nepouzivajte, ak je saci otvor zablokovany.
Na zaistenie plynulého pridenia vzduchu vycistite saci otvor od prachu, vlasov a pod.

Pouznvaljte napdjaci kabel tak, abg sa neposkodil. Nepouzivajte napajaci kabel pri
manipulacii so zariadenim alebo na ijacou stanicou. Napajaci kabel umiestnite tak, aby
ho vysava¢ nemohol prejst, a drzte ho mimo zdroja tepla.

Ak je napajaci kabel poskodeny, dajte ho vymenit kvalifikovanému odbornikovi.
Nepouzivajte nabijaciu zakladnu, ak je poskodena.



20.

21.
22.
23.

24.
25.
26.

27.
28.

Zariadenie nikdy nepouzivajte v exteriéri, na vysavanie mokrej alebo vlhkej podlahy,
alebo ak je nejakym spdsobom poskodené. Poskodeny roboticky vysavac dajte vzdy
opravit vyrobcovi alebo autorizovanému servisnému oddeleniu.

Pred Cistenim a udrzbou zariadenia najprv dajte hlavny vypina¢ do polohy vypnuté.
Pred Cistenim a udrzbou najprv odpojte napajaci kabel zo zasuvky.

Pred likvidaciou zariadenia vyberte zariadenie z nabijacej stanice, vypnite hlavny vypinac¢
a vyberte batériu.

Pri likvidacii batérii dodrzujte miestne zakony a predpisy.

Vzdy dodrzujte prislusné miestne zakony a predpisy pri likvidacii starych batérii.

Aj ked bolo zariadenie vazne poskodené, zbavenie sa zariadenia spalenim je prisne
zakazané, lebo existuje riziko vybuchu.

Ak zariadenie dlhsi ¢as nepouzivate, odpojte napajaci zdroj.

Pri obsluhe tohto zariadenia postupujte podla uvedenych pokynov. Spoloé¢nost
nenesie zZiadnu zodpovednost za stratu ani poskodenie zariadenia spésobené nespravnym
pouzivanim.



2.1Hlavné telo a jeho casti
Hlavné telo

1. Naraznik 5. Veko krytu batérie 9. Predné koliesko
2. Panel displeja 6. Pravé/lavé koliesko 10. Bocné kefy
3. Tlacidlo zberného ko$a / nadrzky na 7. Hlavny vypina¢ 11. Hlavna kefa
vodu 8.Senzor proti padu zo 12. Zberny k6s / nadrzka na
4. Kontakt nabijania schodov vodu

Ovladaci panel

1. Navigac¢ny snimac
2. () tlacidlo (spustenia alebo pauzy)

s}
Y4

1. Indikator napajania

2. Napdjaci zdroj

3. Kontakt nabijania

4. Vstup pre napajaci zdroj

I




Dialkovy ovladac
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Zberny kos
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10.

Planovany ¢as spustenia

Aktudlny ¢cas

Smerové tlacidlo

Nastavenie aktualneho ¢asu

Vyséavanie na mieste

Navrat do nabijacej stanice
Spustenie/pauza

Rezim MAX

Pri  nastaveni aktualneho casu
a planovaného ¢asu spustenia
pouzite toto tlacidlo na znizenie
hodnoty.

Pocas vysavania pouzite toto tlacidlo
na zvysenie vykonu sania.

Nastavenie planovaného casu
spustenia

Vysavanie po obvode

arwDd e

Vysokoucinny HEPA filter
Bavineny filter

Primarny filter

Veko zberného kosa
Zberny kos




Néadrzka na vodu

Nadrzka na vodu

Privod vody

Stojancek na mopovacie textilie
Ryska maximalneho objemu vody
Mopovacie textilie

akrwn -

2.2Technické parametre

Model RoboTrex H11 Vision

'&;f"adeo"e napatie 144V -148V Menovity vykon (W) 22

Nabijacia stanica

Menovité vystupné 19 — Menovity 06
napitie (V) _ vystupny pruad (A) '
Dialkovy ovladac
Menovité 3—
vstupné napatie (V)
Napajaci zdroj
Vstup: 100-240 V~0,5 A Max 50/60 Hz Vystup 19V =—0,6 A

Batérie Li-ion 2600mAh

* Vyhradzujeme si pravo na zmeny v technoldgii a konstrukcii zariadenia za icelom zlepSenia
vlastnosti vyrobku. Spoloénost si vyhradzuje pravo na zmeny v dokumentacii.

* Medzi jednotlivymi zariadeniami nie su Ziadne rozdiely vo funkénosti, len v ich vzhlade a farbe.



3.1 Opatrenia

Vzhladom na komplexnost prostredia v doméacnostiach je mozné, Ze vysava¢ pri vysavani
vynecha nejaku oblast. Aby sa dosiahli najlepsie vysledky, odporica sa pouzivat roboticky
vysavac denne a pred spustenim vysavaca odstranit vSetky prekazky, ktoré by mohli branit v

¢innosti.

Nepouzivajte funkciu mopu pri Cisteni
kobercov; okraj koberca prelozte pod
koberec.

Pred prvym spustenim odstrante z podlahy
vSetky prekazky.

Ak robot pracuje v blizkosti schodov, Ziadne Pokuste sa dat nabytok tak, aby ¢o
osoby nesmd stat pod schodmi. najmenej prekazal vysavacu v &innosti.



Nestojte robotickému vysavacu v ceste,
zariadenie potom nebude mat moznost tuto
oblast vycistit.

Robot sa automaticky vypne, ak pocas 10
minGt neddjde k Ziadnej operacii. Stlacte na

vysavaci alebo pIl na dialkovom ovladani
pre opatovné spustenie.




3.2 Rychlaobsluha

(1] Priprava na nabijanie

e Napajaci zdroj pripojte k nabijacej stanici.

e Umiestnenie stanice: stanicu poloZte proti stene. Nepokladajte Ziadne predmety v okruhu
jedného metra z lavej ani pravej strany, ani v okruhu dvoch metrov pred stanicou. Nepokladajte
okolo stanice Ziadne predmety, ako su zrkadl3, a stanicu nevystavujte priamemu slnecnému
svetlu.

e  Pripojte napéjaci zdroj.

a Zapnite  roboticky
vysavac
Hlavny vypina¢ je umiestneny na boku

vysavaca; poloha "“I" znamena zapnuté,
poloha "0" znamena vypnuté.

+» Po dokonCeni vysavania vysavac
nevypinajte a nechajte ho nabit, aby
bol pripraveny na dalsie pouzitie.

* Nikdy neinstalujte  nadrzku na
vodu pocas nabijania. Pred spustenim
skon- trolujte, ¢i vysavacu nestoji v
ceste nejaky nabytok.

E] VioZzte vysavaé do nabijacej
stanice a zarovnajte s
kontaktom nabijania.

, (&) svieti zeleno - nabijanie dokonceng,
pred prvym spustenim nechajte
zariadenie nabijat Styri hodiny.




(4] Spustenie vysavaca

® Stlacte tlacidlo na vysavaci alebo na dialkovom ovladani; tlacidlo svieti zeleno
(prebieha spustanie programu vysavania), vysavac spusti rezim automatického vysavania.
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* Pred spustenim vysavaca sa ubezpecte, Ze tlacidlo &) svieti zeleno a vysavac je pripraveny
na spustenie. Ak je robot v rezime spanku, stlacte tlacidlo na vysavaci alebo tlacidlo »lI
na dialkovom ovladaci, tym vysavac uvediete do prevadzkového rezimu.

* Ak chcete zvolit iny reZim, precitajte si kapitolu 3.3 ReZzimy vysavania

B Pauza

® Ak vysavaC pracuje, stlacte tlacidlo na
vysavaci alebo Pl na dialkovom ovladaci
na zastavenie prebiehajticeho programu.

*

Ak do 10 minut neddjde k Ziadnej operacii, vysava¢ automaticky prejde do rezimu
spié\%kuv._Na prebudenie stlacte tlacidlo na vysavaci alebo plitlacidlo na dialkovom
« ovladaci.

Vysdvac opat zacne vysavat a prepocita trasu; je mozné, Ze niektoré asti povysava znova.



3.3 Vysavacie rezimy

Na zaistenie najlepsich vysledkov vysavania a pohodinej obsluhy ma roboticky vysavac rozne
rezimy vysavania, ktoré mozete vybrat tla¢idlom na dialkovom ovladani.

» Rezim automatického vysavania mozno prepnut na iny rezim, ak opatovne zvolite )
automaticky rezim, robot znova naplanuje trasu vysavania a pravdepodobne niektoré ¢asti
povysava znova.

* Ak chcete spustit nizsie uvedené rezimy, ubezpecte sa, Ze robot je prebudeny (v prevadzkovom
rezime). Ak je robot v reZime spanku, stlacte tlacidlo 6 na vysavaci alebo tlacidlo M|
na dialkovom ovladaci, tak vysavac prebudite a uvediete do prevadzkového rezimu.

ED Rezim automatického vysavania
@ ﬂl'l:l'lﬂ
= NajbeZnejsi typ vysavacieho rezimu; © 0000 >l

roboticky vysavac vysava po “klukatej
trase. Robot automaticky vypocitava a
vyséava zabudnuté Casti.

Spusteny robot naprogramuje vlastni trasu. Ak ste vysavaC posunuli manualne alebo
pomocou dialkového ovladania, je mozng, Ze robot niektoré asti povysava opakovane. Na
zaistenie efektivnej prace nemente trasu vysavaca bez rozmyslu.

Robot sa pocas vysavania moze niekolkokrat na okamih zastavit na mieste (po vypocitani
trasy alebo urceni miest, ktora este treba povysavat). Budte trpezlivy a pockajte. Frekvencia
a trvania vyssie opisanych pauz zavisi od komplexnosti priestoru domacnosti.



B Rresim vysavania na mieste

= Tento rezim je vhodny najma na
vysavanie extrémne zanesenych a
zapraSenych casti. Robot bude vysavat
po Spirale. Po dokonceni vysavania sa
vrati do vychodzieho bodu
a prestane pracovat.

Ed Rezim MAX

= Tento rezim je vhodny na vysavanie
velmi zanesenych priestorov. Stlacte —
tlacidlo MAX na dialkovom ovladaci na
zvySenie vykonu sania. Opatovne
stlacte tlacidlo MAX
na znizenie vykonu sania.

B Rezim spat domov

= Pocas vysavania moze robot indikovat !
nizky stav batérie, v takom pripade sa )
automaticky vrati do nabijacej stanice.

* Navrat do nabijacej stanice mozete
vysdavacu prikazat aj pomocou tlacidla
&1 na dialkovom ovladani.




3.4 Planovanie

Pre pohodiné vysavanie je moZné naplanovat spustenie vysavania na urcity ¢as. Roboticky
vysavac potom bude vysavat v nastavenom c¢ase automaticky, bez nutnosti vasej pritomnosti.

+ Pred nastavenim aktualneho ¢asu a ¢asu planovaného spustenia sa ubezpecte, ze tlaéidlo
na robote svieti zeleno a robot je v pracovnom rezime. Ak je vysavac v rezime spanku, stlaCte
tIaf;ldIo na vysavaci alebo p|| na dialkovom ovladani, zariadenie prejde do pracovného
rezimu.

EB Nastavenie aktualneho
casu

Kratko stlacte tlacidlo ©® a na displeji Stlacte tlacidlo M‘,}x pre nastavenie
dialkového ovladania sa objavi ikona fg:8f, Ciselnej hodnoty hodin a minut aktuélneho
ktora bude blikat. casu.

Po nastaveni Casu stlacte tlacidlo © na
uloZenie. Ak sa ozve kratky oznamovaci ton,
uloZenie ¢asu bolo Gspesné.




B3 Nastavenie ¢asu planovaného spustenia

Kratko stlacte tlacidlo © a na displeji
dialkového ovladania sa objavi ikona §§:57,
ktora bude blikat.

Po nastaveni ¢asu stlacéte tlagidlo & na
uloZenie. Ak sa ozve kratky oznamovaci tén,
uloZenie ¢asu bolo Uspesné. Robot sa
automaticky spusti

v nastavenom case.

B} zrusenie casu planovaného
spustenia

Nastavte uloZzeny ¢as planovaného
spustenia na displeji dialkového ovladania
na “00:00", uloZte a planované spustenie
bude zruSené.

Dalsou moznostou je vypnutie
hlavného vypinaca.

*Ak sa po uloZzeni nastavenia
aktualne- ho cas a ¢asu planovaného
spustenia neozve kratky oznamovaci
ton, ulozenie ¢asu nebolo Uspesné.

*Ak ste v dialkovom ovladani menili
batérie, je nutné znovu nastavit cas.

Stlacte smerové tlacidlo pre zmenu ¢asu.

==




3.5 0Obsluha nadrzky navodu

Zariadenie je vybavené nadrzkou na vodu. Zberny kd$ mozno vymenit za nadrzku na vodu.

» Funkciu mopovania nepouzivajte na Cistenie kobercov.
+ Pred nabijanim nadrzku zo zariadenia vyberte.

(1] Nalejte vodu (2] Pripevnite mopovaciu textiliu

Otvorte gumené veko a nadrzku pomaly

Veko zavrite a pripevnite textiliu na spodnu
naplnte ¢istou vodou.

stranu nadrzky. Pred pripevnenim textiliu
navlhcite.

EJ Umiestnite nadrzku na vodu B3 Funkcia mopovania

e
an nr.nn
M Udeuu
© 00:00

Vyberte zberny ké$ a umiestnite nadrzku na

Zvolte prislusny vysavaci rezim a robot
vodu.

spusti funkciu mopovania.



* Pred Cistenim robotického vysavaca a jeho prisluSenstva najprv zariadenie vypnite a adaptér
odpojte od stanice.

4.1Zberny kos afilter

Vyberte zberny ko$ a vyhodte nazbierané smeti.




4.2Nadrzkanavodu

Po dokonceni ¢istenia s funkciou mopovania vyberte - L. Y
vodnu nadrzku zo zariadenia a vyberte handricku. ~ Handricku oplachnite a udrzujte ju v suchu.

Vycistite nadrzku na vodu

Po dokonéeni ¢istenia s funkciou mopovania
vyberte nadrzku, vyberte handricku a z nadrzky
vylejte zvy$nu vodu. Zberny ko$§ udrzujte suchy.




4.3 Hlavné a boc¢né kefy
Cistenie hlavnej kefy

Hlavnu kefu vyberte zo zariadenia a zbavte ju
necistot.

Iy

||'|||m]

Cistenie boénych kief

Bocnu kefu vyberte zo zariadenia a zbavte
ju necistot.

4.4 DalSie prislusenstvo

Predné koliesko zbavte namotanych vlasov, aby
nedoslo k zaseknutiu kolieska.




Senzory proti padu zo schodov oéistite na
zaistenie ich spravnej funkénosti.

Ocistite  nabijacie  kontakty  zospodu
vysdvaca a na nabijacej stanici.

Pravidelne Cistite kameru suchou handrickou.

* Ak doSlo k uplnému vybitiu batérii
alebo ak sa vysavac dlhsie nepouzival,
kapacita batérii méze znacne klesnut.
Roboticky vysava¢ rucéne umiestnite
na nabijaciu stanicu, nechajte nabijat
tri minuty a potom ho vyberte zo
stanice, takto aktivujete batérie.
Tento proces trikrat zopakujte a
potom nechajte vysavac¢ nabijat 3-5
hodin.

Toto zariadenie pouziva batériu s dlhou
Zivotnostou, batériu teda netreba menit
tak Casto. Ak chcete batériu vymenit,
kontaktujte predajcu.

*



PREBIEHAJUCE OPERACIE

OZNAMY

Prebieha nabijanie

Indikator blika oranzovo

Nabijanie dokoncené

Indikator svieti zeleno

Vyber rezimu

Indikator blika zeleno

Nastala chyba

Indikator svieti cerveno

Nizky stav batérie

Indikator svieti oranZzovo

Vysavacie rezimy

Indikator svieti zeleno




Ak pocas pouzivania zariadenia dojde k niektorym z nizsie uvedenych
problémov, pouzite tuto tabulku na rychle rieSenie problému.

BOD PROBLEM PRICINA RIESENIE
mae%'i?%eblé?g;?zty Ubezpecte sa, Ze nabijacie kontakty na
stanicou nesedia seba spravne doliehaju.

Nabijacia stanica je Nechajte nabijaciu stanicu zapnutu aj v
vypnuta, zatial ¢o robot je Case, ked je vysavac v pokojovom
Robot zapnuty, preto dochadza rezime, vysavac bude mat dostatok
nemozno k rychlej spotrebe energie na spustenie Cistiaceho
1 nabit energie. programu v buducnosti.
Roboticky vysavac rucne
umiestnite na nabijaciu stanicuy,
Batéria je nechajte nabijat 3 minuty a
uplne vybita. potom ho opat vyberte zo
stanice, takto aktivujete batérie.
Proces trikrat zopakujte, potom
mozete vysavac nechat nabijat
Standardne.
Pocas Cistenia . ) .
doslo k Predmety ako kable, Robot sa automaticky pokusi najst
2 | zaseknutiu zaclony, koberce a pod. rieSenie. Ak si robot sam neporadi,
vysavaca. brania vysavacu v ¢innosti. | robot uvolhite manualne.
Rolbaot sa vratil do Bol detegovany nizky
nabijacej stanice, ari . "
éisténie Jvéak ﬁgélbate”e' robot sa Nechajte robot nabit.
3 nebolo do stanice a zacalo
dokoncené. sa automatické
nabijanie.
Robot nie je zapnuty. ) ) )
Robot neméze zacat Zariadenie zapnite.
planované vysavanie,
lebo je vypnuty.
Robot nespusta Ak je robot v pohotovostnom rezime,
4 |Vysavaniev Nizky stav batérie ubezpeCte sa, ze je po cely cCas
naplanovanom nabijany, tak bude mat dostatok energie
case. na spustenie.
Zberny kas je plny / saci Robot vypnite, vysypte zberny k6s
otvor je zablokovany. a odstrante predmety zo sacieho otvoru.
Nizky stav batérie Nahradte batériu novou.
Robot nie je zapnuty / Ubezpeéte sa, Ze robot je zapnuty
nizky stav batérie v a ma dostatok energie.
zariadeni.
Dialkové ovladanie Infracerveny vysiela¢ e e . . , . .
nefunguje dialkového }cl)vl)édania Ocistite infraCerveny vysielac
5 (efektivny dosah alebo alebo prijima¢ bavinenou handrickou.

je 5 metrov).

prijima¢ na zariadeni je

zaneseny, komunikacia nie je

mozna.

V blizkosti robota
dochadza k ruseniu
signalu inym zariadenim.

Ak sa v blizkosti robota nachadza
zariadenie produkujuce infracervené
Ziarenie, nepouzivajte dialkové
ovladanie.




RIESENIE PROBLEMOV 3
Najprv si precitajte ,FAQ - Casto kladené otazky" na adrese:
www.evolveo.com/en/robotrex-h11 alebo kontaktujte technicku podporu spolo¢nosti EVOLVEO.

TECHNICKA PODPORA
www.evolveo.com/sk/podpora

Zaruka NEPLATI pri:

* pouzivani zariadenia na iné ucely, nez na ktoré je navrhnuté

« nedodrzani “Délezitych bezpecnostnych pokynov" uvedenych v uZivatelskej prirucke

« elektrickom alebo mechanickom poskodeni spésobenom nespravnym pouzitim

« Skodami sposobenymi prirodnymi vplyvmi, ako je voda, ohen, staticka elektrina, vykyvy el. pridu
a podobne

« Skodami sposobenymi opravami vykonanymi nekvalifikovanou osobou

* necitatelnom sériovom Cisle

« kapacita batérie klesa po 6 mesiacoch pouzivania (6 mesiacov zaruka na vydrz batérie)

= Likvidacia

Symbol preskrtnutého kontajnera na vyrobku, v priloZzenej dokumentacii a na obale pripomina,
Ze v krajindch Eurdpskej unie treba vsetky elektrické a elektronické zariadenia, batérie a
akumulatory po skonceni ich Zivotnosti likvidovat oddelene v ramci triedeného odpadu.
Nedavajte tieto vyrobky do netriedeného komunalneho odpadu

@ (3 VYHLASENIE O ZHODE
Tymto spolo¢nost ABACUS Electric, s.r.o. vyhlasuje, Ze vyrobok EVOLVEO Robo Trex H11
Vision splia poziadavky noriem a predpisov, ktoré su relevantné pre dany typ zariadenia.

PIné znenie Vyhlasenia o zhode je na: ftp://ftp.evolveo.com/ce
Copyright © Abacus Electric, s.r.o.

www.evolveo.com
www.facebook.com/EvolveoCZ

Vsetky prava vyhradené.
Konstrukcia a technicka Specifikacia vyrobku sa mézZu zmenit bez predoslého upozornenia.


http://www.evolveo.com/en/robotrex-h11
http://www.evolveo.com/sk/podpora
ftp://ftp.evolveo.com/ce
http://www.facebook.com/EvolveoCZ

Explanation of the vacuum cleaner's voice signals
Vysvétleni hlasovych zprav vysavace
Vysvetlenie hlasovych sprav vysavace

Activity (when the voice happen)
Aktivita pri prehravani zpravy
Aktivita pri prehravani spravy

Voice content
Hlasova zprava
Hlasova sprava

when turn on the robot
pFi zapnuti vysavace
pri zapnuti vysavaca

System is starting up, please wait.
Systém se spousti, pockejte prosim.
Systém sa zacina, Cakajte.

push the AUTO button (in standby mode)
stisknéte tlacitko AUTO (v pohotovostnim rezimu)
stlacte tlacidlo AUTO (v pohotovostnom rezime)

Auto cleaning will start soon.

Funkce automatického uklidu se brzy
spusti.

Funkcia automatického Cistenia sa o
chvilu spusti.

push the Edge cleaning button on remote control
stisknéte tlacitko pro uklid po obvodu na dalkovém
ovladaci

stlacte tlacidlo na Cistenie po obvode na dialkovom
ovladaci

Edge cleaning will start soon.
Funkce Uklidu po obvodu se brzy spusti.

Funkcia cistenia po obvode sa o chvilu
spusti.

push the Back home button on remote control
stisknéte tlacitko "zpét domu" na dalkovém ovladaci
stlacte tlacidlo "spat domov" (Back home) na
dialkovom ovladaci

Auto charge will start soon.

Funkce automatického nabijeni se brzy
spusti.

Funkcia automatického nabijania sa o
chvilu spusti.

push the Spot button on remote control

stisknéte tlacitko pro uklid na misté na dalkovém
ovladaci

stlacte tlacidlo na Cistenie na mieste na dialkovom
ovladaci

(9ED)

Spot cleaning will start soon.

Funkce Uklidu na misté se brzy spusti.
Funkcia Cistenia na mieste sa o chvilu
spusti.

schedule or setting the time
naplanovat nebo nastavit ¢as
naplanovat alebo nastavit cas

Setting is confirmed.
Nastaveni je potvrzeno.
Nastavenie je potvrdené.

push the MAX button on remote control
stisknéte tlacitko "max" na dalkovém ovladaci
stlacte tlacidlo "max" na dialkovom ovladaci

MAX

Max cleaning will start soon.

Funkce maximalniho uklidu se brzy
spusti.

Funkcia maximalneho Cistenia sa o chvilu
spusti.

Lower power
Nizky stav baterie
Nizky stav batérie

Low power, please recharge.
Nizky stav baterie, zafizeni dobijte.
Nizky stav batérie, zariadenie nabite.

begin to charge
spustte nabijeni
spustte nabijanie

Charging will start soon.
Nabijeni se brzy spusti.
Nabijanie sa o chvilu spusti.

Charging finish.
Nabijeni dokoncéeno.
Nabijanie dokoncené.

Charging finish.
Nabijeni dokonceno.
Nabijanie dokoncené.




left brush don't work
levy kartaé nepracuje
lava kefa nepracuje

Please clean left side brush.
Vycistéte levy kartac
Vyc¢istite lavu kefu

right brush don't work
pravy kartac nepracuje
prava kefa nepracuje

Please clean right side brush.
Vycistéte pravy kartaé
Vycdistite pravu kefu

left wheel don't work
levé kolecko nefunguje
lavé koliesko nefunguje

Please check left wheel.
Zkontrolujte levé kolecko
Skontrolujte lavé koliesko

right wheel don't work
pravé kolecko nefunguje
pravé koliesko nefunguje

Please check right wheel.
Zkontrolujte pravé kolecko
Skontrolujte pravé koliesko

main brush don't work
hlavni karta¢ nepracuje
hlavna kefa nepracuje

Please check and clean turbo brush.
Zkontrolujte a vycCistéte hlavni kartac
Skontrolujte a vycistite hlavnu kefu

front bumper has problem
predni naraznik vykazuje problem
predny néraznik ma problém

Please clap front bumper.
Predni naraznik proklepejte.
Predny naraznik preklepte.

drop sensors have problem or dirty

senzory proti padu vykazuji problém nebo jsou
zanesené

senzory proti pAdu maju problém alebo su zanesené

Please clean drop sensors.
Vycistéte senzory proti padu.
Vycistite senzory proti padu.

nose wheel get stuck
predni kolecko je zaseknuté
predné koliesko je zaseknuté

Please check nose wheel.
Zkontrolujte predni kolecko
Skontrolujte predné koliesko

robot is lift (not connect the ground or floor)
robot je ve vzduchu (neni v optimalni poloze)
robot je vo vzduchu (nie je v optimalnej polohe)

Please put robot back to ground.
Polozte roboticky vysavac zpét na zem.
PoloZte roboticky vysavaé spat na zem.

after robot finish the initialization
poté, co robot dokonéi inicializaci
potom, ¢o robot dokonéi inicializaciu

Robot is ready to clean.
Robot je pfipraven k tklidu.
Robot je pripraveny na Cistenie.

robot start from Pause to Cleaning mode
robot zac¢ina od reZzimu Pauza do rezimu Uklid

robot zaéina od rezimu Pauza do rezimu Cistenie

Robot will continue auto cleaning.
Robot bude pokracovat v automatickém
uklidu.

Robot bude pokracovat v automatickom
Cisteni.

robot back the charging base fail
navrat robota do nabijeci stanice se nezdafril

navrat robota do nabijacej stanice sa nepodaril

Please put robot back to charging dock to
recharge.

Umistéte roboticky vysavac zpét do
nabijeci stanice nechte nabit

Umiestnite roboticky vysavac spat do
nabijacej stanice a nechajte nabit

after the cleaning (without charging base)
po skonceni Uklidu (s nabijeci stanici)
po skonceni Cistenia (bez nabijacej stanice)

Cleaning finish
Uklid byl dokoncen
Cistenie bolo dokonéené

after the cleaning (with charging base)
po skonceni Uklidu (s nabijeci stanici)

po skonceni Cistenia (s nabijacou stanicou)

Cleaning finish, robot will go back to
charging dock soon.

Uklid byl dokonéen, robot se brzy navrati
do nabijeci stanice.

Cistenie bolo dokon&ené, robot sa o
chvilu vrati do nabijacej stanice.




push the AUTO button when the robot under cleaning
stisknéte tlacitko AUTO, kdyz robot provadi uklid

stlacte tlacidlo AUTO, ak robot vykonava Cistenie

Robot is stopped, please press AUTO to
continue cleaning.

Robot se zastavi, stisknéte AUTO pro
pokracovani v tklidu.

Robot sa zastavi, stlaéte AUTO pre
pokracovanie v Cisteni.

push the AUTO button when the robot under Edge
mode

stisknéte tlacitko AUTO, kdyzZ je robot v reZimu pro
uklid po obvodu

stlacte tlacidlo AUTO, ak je robot v rezime Cistenia po
obvode

Robot is stopped.
Robot se zastavi

Robot sa zastavi

robot is lift (not connect the ground or floor) and push
the AUTO button

robot je ve vzduchu (neni v optimalni poloze) a
tlacitko AUTO bylo stisknuto

robot je vo vzduchu (nie je v optimalnej polohe) a
tlacidlo AUTO bolo stlacené

Please put robot back to ground.
Polozte roboticky vysavac zpét na zem.

PoloZte roboticky vysavac spat na zem.

when robot working in small area
pokud robot pracuje v malém prostoru
ak robot pracuje v malom priestore

Please put robot to open area.
Umistéte robota do prostoru.
Robota umiestnite do priestoru.

during the charging, push the button on robot
stisknéte tlacitko na robotu béhem nabijeni
stlacte tlacidlo na robotovi pocas nabijania

Please turn on power switch.
Zapnéte hlavni vypinac.
Zapnite hlavny vypinac.
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